Elektroteknik

11.36  For en trefaset kontaktringsmotor med stjernekoblet rotorvikling
forligger flg. data for fuldlast (med kortsluttede slaeberinge):

polantal 4
netspaending 380V
frekvens 50 Hz

virkningsgrad 0,86

Af den tilfarte effekt ved fuldlast udger kobbertabet i rotoren 5 % og de mekaniske tab 1 %.

Der ses bort fra jerntab i rotor, og de mekaniske tab anses for at veere uafhangige af
omdrejningshastigheden.

Rotorviklingens resistans er malt mellem to sleeberinge til 2,26 Q
Der ses bort fra rotorens reaktans.

a) Beregn rotorens omdrejningshastighed.
Motoren forsynes med en stjernekoblet rotorigangsaetter af en stgrrelse som medfarer, at
motoren i startgjeblikket har samme stream og faseforskydningsvinkel som ved normal drift med

fuld last.

b) Beregn igangsaetterens modstand pr. fase.

g — P‘l
ny = 1500-#
min

Py * Pre = P(1 == 001005 =P1008 P comiettap:  14%

_ tab i rotorvikling: 5%
-~ mekaniske tab: 1%

PF resten af tabene er pcu+pfe=8%
-8 )

mek * Peu2”

Rotor Peu2 = P1p's = 0.05-P¢

Prek = 0.01-P; -

@——p, =P, +P
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P1r=P2+ Pmek *+ Pcu2 ©9 Py = P1ps=0.05Pg
Peu2 = (P2 + Prek + PCU2)~S = 0.05-P4

0.05-P; = (P2 + Prek + PCU2)~S
Py =Pym =0.86-P;

Pmek = 0.01-P¢

Pey2 = P1rs = 0.05-Py

N1—N2
0.05-P1 = (P1-0.86 + 0.01-Py + 0.05:P)s 5= o
nqg—no
0.05 = (0.86 + 0.05 + 0.01):
N1

0.05 n2
_ =1 - —
0.92 ny

005 _ M2
1-—=—

092 ng

0.05 1
No:=|1-——1nq=1418478 —
0.92 min
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Motoren forsynes med en stjernekoblet rotorigangsaetter af en stgrrelse som medfarer, at
motoren i startgjeblikket har samme stram og faseforskydningsvinkel som ved normal drift med
fuld last.

b)Beregn igangsaetterens modstand pr. fase.

~start = Imax Pstar = Pmax
1
ny = 1500—
min

pcu+pfe er uforandret 8%, ' Pcsamlet tab: 14%

- : _ tab i rotorvikling: 5%

Peu_fe = Pp-(1-m +_0'01 +0.05) = P1-0.08 t mekaniske tab: 1%

' . ' ' PF resten af tabene er pcu+pfe=8%
o -] :

EP.“'_.'P").S

Rotor Peu2 = P1rs = Pyy

i{Pmek =0

o ~{P,=0

lstart = 'max Pstar = Pmax Peu + Pge = 0.08:P¢ Pmek =0 Py, =2mm-n =0

Irotstart = Irotmax

ved start:

der afgives ingen effekt, hvorfor den tilfarte effekt ma vaere tab.

8% af disse tab er pa stator siden, iform af kobber og jern tab,, idet stremmene og frekvensen
pa statorsiden er uforandret.

Resten (92%) ma veere kobbertab i rotoren !

fuldlast : 0.05-Py = 3'|rot2'Rrot 5% tabes i rotoren ved fuldlast

start : 0.92:P; = 3'|rot2 + (Rrot + Rigang) 92% tabes i rotoren ved start
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2 2
_ 3hot Regt 3lor + (Rrot+ Rigang)

17 005 ~ 0.92

Rrot (Rrot+ Rigang)
0.05 0.92

Rigang = 17.4-Ryot

2.2602
Rrot = T =1.13Q

=17.4-R 19.662 Q2

Rigang : rot =

P1 = Peu.staor * Pre.stator * Pcu.rot * PFe.rot * Pmek * P2

P1 = Peu.staor * Pre.stator * Peu.rot * Pre.rot + Pmek + 27-m-n

P1r =P+ Pmek + Pouz = Peup  Ved start

Pou2 = P1r = Pmek— P2 ©9 Pir =Py — Py — Pge = Pq-(1 - 0.08)

2
Pou2 =P1r=P1 - Pou— Pfe = F’l'(l - 0.08) = 0.92:P1 = 3:-lot + (Rrot+ R

igang

)
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